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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Dynamika urzadzen mechatronicznych

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Mechatronika 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogblnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

15 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

15 0

Liczba punktow ECTS

2

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

dr inz. Wojciech tapka

email: wojciech.lapka@put.poznan.pl
tel. 61 665 2302

Wydziat Inzynierii Mechanicznej

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
Podstawowa wiedza inzynierska: z matematyki, mechaniki, wytrzymatosci materiatéw, teorii drgan,
podstaw konstrukcji maszyn, ergonomii.

Umiejetnosci opisu uktadéw automatyki, definiowanie funkcji cyfrowych, projektowanie cyfrowych
uktaddw przetgczajgcych przekaznikowych i bezstykowych.

Rozumie potrzebe uczenia sie.

Cel przedmiotu
1. Zapoznanie z teoretycznymi podstawami dynamiki maszyn i urzgdzen mechatronicznych, ich analiza
dynamiczng oraz sposobami redukgji.
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2. Rozwdj umiejetnosci identyfikowania i analizy uktadéw dynamicznych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. Ma wiedze dotyczgcg analizy dynamicznej systemdéw mechanicznych. Zna urzadzenia stosowane w
systemach mecha-tronicznych i ich dziatanie. Zna metody optymalizacji dynamicznej konstrukcji maszyn
i urzadzen.

2. Ma wiedze z zakresu zastosowan dynamiki w projektowaniu i eksploatacji maszyn i urzadzen.

3. Zna dynamiczne wiasciwosci urzadzen, opis ich charakterystyk dynamicznych oraz ich zastosowania.
Zna metody stabilizacji ruchu elementéw maszyn.

Umiejetnosci
1. Pozyskiwanie informacji z internetu oraz literatury technicznej dotyczgcej dynamiki i systemoéw
mechatronicznych.

2. Potrafi dokona¢ synteze subsystemodw struktur mechatronicznych w ztozony system i przeprowadzic¢
jego analize dynamiczna.

3. Potrafi przeprowadzié analize dynamiczng maszyn i urzadzerh mechatronicznych oraz ocenié
energetycznie dynamike badanych systemow.

Kompetencje spoteczne
1. Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowaé proces uczenia sie
innych osob.

2. Jest swiadomy roli optymalizacji systeméw mechatronicznych we wspédtczesnej gospodarce i jej
znaczenia dla spoteczenstwa i srodowiska.

3. Potrafi okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego zadania.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposoéb:
Wyktad:

Zaliczenie na podstawie pisemnego egzaminu, na ktdry sktadac sie bedzie pie¢ pytan teoretycznych z
zakresu przedmiotu.

Cwiczenia:

Zaliczenie ¢wiczen sktada sie z dwdch czesci: 1) rozwigzania zadania z zakresu dynamiki maszyn w
postaci pisemnego projektu (mozliwe do uzyskania maksymalnie 50% zaliczenia), 2) kolokwium z trzema
pytaniami/zadaniami (mozliwe do uzyskania maksymalnie 50% zaliczenia). Koricowa ocena z ¢wiczen
wynika z sumy uzyskanych punktéw z dwdch czesci zaliczenia.
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Kryteria ocen (dotyczy ¢wiczen i egzaminu):

ponizej 50% ndst. 50-59% dst. 60-69% dst. plus 70-79% db. 80-89 db plus 90 -100% bdb.

Tresci programowe

Wyktady:

1. Miejsce i rola dynamiki maszyn w ksztatceniu inzynierskim i mechatronice.

2. Maszyny, mechanizmy i ich czlony. Klasyczne problemy dynamiki, zagadnienia rézniczkowe i catkowe.

3. Analiza uktadéw dynamicznych: podstawy dynamiki, modelowanie uktadéw mechanicznych,
parametry dynamiczne uktadéw mechanicznych, redukcja uktadéw mechanicznych, uktadanie réwnan
ruchu uktadéw mechanicznych, charakterystyki dynamiczne.

4. Teoria drgan uktadéw liniowych o jednym stopniu swobody: drgania wtasne — drgania swobodne
niettumione, drgania swobodne z ttumieniem, drgania wymuszone harmonicznie.

5. Drgania maszyn i konstrukcji sprowadzane do badania ukfadu liniowego o jednym stopniu swobody.
6. Drgania modelu o dwdch stopniach swobody.

7. Zagadnienia wybrane dynamiki w zastosowaniach mechatronicznych.

Cwiczenia:

Analiza dynamiczna konkretnych struktur mechanicznych systeméw mechatronicznych, modelowanie
fizyczne i matematyczne, rozwigzywanie opracowanych modeli matematycznych.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja multimedialna, prezentacja ilustrowana przyktadami podawanymi na tablicy,
dyskusja i analiza problemdw.

2. ¢wiczenia: rozwigzywanie zadan, éwiczenia praktyczne, dyskusja.

Literatura

Podstawowa

1. Parszewski Z., Drgania i dynamika maszyn, WNT Warszawa 1982.

2. Misiak J., Zadania z mechaniki ogdlnej — czes¢ lll dynamika, WNT, Warszawa, 1999.

3. Osinski Z., Teoria drgan, PWN, Warszawa, 1978.
4. Red. Osinski, Zbiér zadan z teorii drgan, PWN Warszawa 1989.
5. Kozesnik J., Dynamika maszyn, WNT, 1963.

6. R. H. Cannon jr.; Dynamika uktaddw fizycznych, WNT, Warszawa 1973
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Uzupetniajaca
1. S. Wisniewski; Dynamika maszyn, Wyd. Politechniki Poznanskiej

2. Parszewski Z., Teoria maszyn i mechanizmdw, WNT, Warszawa, 1978.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

EUROPEISKI S5YSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,0
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 20 1,0

laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)*

1 . sy 2 . 7 . o
niepotrzebne skresli¢ lub dopisa¢ inne czynnosci




